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= Myonimpuls wird Gber die Krimmung der Spur bestimmt
= Abweichung der Spur eines 1 TeV Myons von einer Geraden: 500 ym
= geforderte Impulsauflésung: 10% bei 1 TeV

— Genaue Positionierung der Drahte notwendig
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= Die Kammer verformt sich unter der
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= vergleicht Verschiebung eines

Musters bezlglich einer

Referenzmessung
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In-plane Alignierungssystem

= 4 optische Pfade

= Deformationsmodel mit 4
Parametern: T —
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Verschiedende Kammerorientierungen

= Sinusverlauf fur alle Kammern
= Vorzeichen unterschiedlich fir RO-
und HV-Seite

= Quantitative Unterschiede fiir die
unterschiedlichen Kammern
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= Drahtposition im Rohr mit einer Genauigkeit
von 10 um bekannt

= Messung der Héhe der Endstopfen Uber
dem Tisch bei gleichzeitiger Auswertung
des optischen Systems
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Vergleich optischer und mechanischer Messung

HV-Seite RO-Seite
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= gute Ubereinstimmung zwischen optischer und mechanischer Messung
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Vergleich optischer und mechanischer Messung

Kammer um 180 grad gedreht
HV- Selte
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= gute Ubereinstimmung zwischen optischer und mechanischer Messung
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Vergleich optischer und mechanischer Messung

Kammer nicht gedreht Kammer um 180 grad gedreht
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= optische Messung Uberschatzt Torsionswinkel bei nicht gedrehter Kammer
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Zusammenfassung

= Zur prazisen Messung des Myonimpuls muss die Position der Drahte genau
bekannt sein

Position der Dréhte im Rohr auf 10 um bekannt

Optisches System zur Messung der Verformung der Kammer

Gute Ubereinstimmung mit mechanischer Messung
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